INDUSTRIAL

“The Peak Of Detection”

1S40 / 1S40P

GUIA RAPIDA DE INSTALACION

SENSOR COMBINADO DE INFRARROJO ACTIVO / MICROONDAS Y SOLO INFRARROJO ACTIVO

1 Descripcion

El IS40 utiliza la tecnologia de microondas
para la activacion y la tecnologia del infrarrojo
(IR) activo para la deteccién de presencia

El IS40P emplea la tecnologia del IR activo
para la deteccion de presencia inicamente
y el relé de activaciéon puede dispararse
ingresando o saliendo del campo del IR

El transceptor de microondas puede
ajustarse 30 grados

El area de presenciadel IResde 3mx3 m
a 4,9 mde altura

Funciona en 12-24 VCA/CC +/- 10%

Altura de instalacién: 2,5 ma5m

Montaje en techo o pared

Acceso desde control remoto

TORNILLO DE AJUSTE DE MICROONDAS

TRANSCEPTOR DE MICROONDAS

. 1S40
O
2 Cableado / Configuracion
ng:lbleado del sensor
ALIMENTACION (VCA/CC) RELE DE ACTIVACION RELE DE PRESENCIA
ETIQUETA
12-24 12-24 COM NA NC CoM NA NC
BLANCO C/RAYA VERDE C/RAYA | AMARILLO C/RAYA
ROJO NEGRO BLANCO VERDE AMARILLO NEGRA NEGRA NEGRA

Parametros del control remoto

> AFECTA AL BOTON DEL > >
FUNCION INFRARROJO O CONTROL  DESCRIPCION DE LA FUNCION
AL MICROONDAS REMOTO
TIEMPO DE 0: 30 segundos 3: 5 minutos 6: 60 minutos
APRENDIZAJE INFRARROJO o | 1: 1 minuto 4: 10 minutos 9: eo(infinito)
AUTOMATICO 2: 2 minutos 5: 20 minutos
1: Baja (Normal)
INMUNIDAD INFRARROJO ﬂ 2: Media (Lluvia)
3: Alta (Nieve)
PATRON INFRARROJO E.
(®) (@)
(@) J
B 1: L: Frecuencia de pulso BAJA
FRECUENCIA INFRARROJO 2 2: A : Frecuencia de pulso ALTA
Defina las dimensiones minimas del blanco
MENSIONES tJix1 2 2x2 3 3x3 & 4x4
DEL BLANCO INFRARROJO F2
5: [ 1 x 2 6: 2x3 7: 3x2
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Configuracién con el control remoto (continuacién)

AFECTA AL BOTON DEL
FUNCION INFRARROJOOAL ~ CONTROL  DESCRIPCION DE LA FUNCION
MICROONDAS REMOTO
SENSIBILIDAD MICROONDAS | 0-9: (7-predeterminado) -1~
l‘ L ‘\ 3
1: Bidireccional (hacia el sensor o en direccién opuesta) T :
MODO DE 2: Acercamiento unidireccional (hacia el sensor) FNEH
. MICROONDAS <> o - } : o =t 2
DETECCION 3: Alejamiento unidireccional (en direccién opuesta Altura = 16 pies SREL 15
al sensor) Sensibilidad 9, 6, 3 z "
1. Deteccion de todo tipo de blancos en movimientol ) ) )
MODO DE 2: Deteccion de todo tipo de blancos en movimiento + inmunidad ante interferencias
EXCLUSION MICROONDAS () 3: Exclusion de ‘trafico peatén/paralelo’ baja + inmunidad ante interferencias
4: Exclusion de ‘tréfico peaton/paralelo’ media + inmunidad ante interferencias
5: Exclusion de ‘trafico peaton/paralelo’ alta + inmunidad ante interferencias
0: 0,5 segundos 4: 4 segundos 7: 7 segundos
TIEMPO DE - INFRARROJO 1: 1 segundo 5: 5 segundos 8: 8 segundos
ESPERA DEL RELE ®© : : :
PARA ACTIVACION MICROONDAS 2: 2 segundos 6: 6 segundos 9: 9 segundos
3: 3 segundos
Relé de activacion | Relé de presencia || Descripcion Activo Pasivo
1 Activo Pasivo -, NA NA
- INFRARROJO Deteccion COM 0’/‘. CoMm ®
CONFIGURACION N . - one NG
DEL RELE ~ 2 Pasivo Activo
MICROONDAS 3 Pasi Pasi . NA NA
asivo asivo . tSln. ) com .\: com .,,O
4 Activo Activo eteccion NC ®nNe
RELE DE PRESENCIA 1S40 1IS40P
0-4: TODOS LOS MODOS Se activa cuando hay objetos en la Se activa cuando hay
zona de presencia. objetos en la zona de
presencia.
RELE DE ACTIVACION 1S40 1S40P
0: MODO ESTANDAR Se activa cuando se detecta Se activa cuando hay
movimiento. objetos en la zona de
presencia.
1: IMPULSO EN LAENTRADA Se activa si se detecta un objeto en Se activa cuando hay
4 INFRARROJO movimiento que luego ingresa a la zona | objetos en la zona de
CONFIGURACION F1 de presencia. presencia.
DE SALIDA MICROONDAS — - -
2: IMPULSO EN LA SALIDA Se activa si se detecta un objeto en Se activa cuando hay
movimiento que luego sale de la zona de | objetos en la zona de
EJEMPLO DE PUERTA presencia. presencia.
ULTIMA LINEA - - - -
3: IMPULSO EN LAENTRADA | Se activa si se detecta un objeto en Se activa cuando un
EN PRIMERA/ ULTIMA movimiento que luego ingresa a la zona | objeto ingresa a la zona
LINEA (Ver ejemplo a de presencia (primera o Ultima linea). de presencia (primera o
la izquierda) Ultima linea).
PRIMEF |_i|}|EA 4: IMPULSO EN LA SALIDA Se activa si se detecta un objeto en Se activa cuando un
EN PRIMERA/ ULTIMA movimiento que luego sale de la zona de | objeto ingresa a la zona
LINEA (Ver ejemplo a presencia (primera o Ultima linea). de presencia (primera o
la izquierda) Ultima linea).
) INFRARROJO 0]
CONFIGURACION < Para iniciar la configuracion, pulse a < O
MICROONDAS
INFRARROJO
VALORES . - cl
PREDETERMINADOS | /1 cRoONDAS < Para restaurar los valores predeterminados de fabrica, pulse a < O

Secuencia de configuracion

1. Cuando enciende el sensor, éste realiza automaticamente la configuracion, la cual concluye cuando los indicadores LED rojo/verde dejan
de parpadear.
2. Sila zona de deteccién (fondo) cambia de manera permanente y se requiere una nueva configuracion, realice la nueva configuracion

pulsando [ - > % _[>-|Q| . Los indicadores LED rojo y verde parpadearan rapidamente hasta que concluya la configuracion.

NOTA: Evite movimientos en la zona del IR durante la configuracion.

'
3 Informacién de contacto de la empresa ]

OPEN UP NE;HZONS

A HALMA COMPANY

No deje problemas sin resolver. Si no encuentra una solucién satisfactoria tras consultar la seccion de solucién de problemas,
llame a BEA, Inc. Si debe esperar al dia habil siguiente para llamar a BEA, deje la puerta clausurada hasta que se puedan
hacer las reparaciones necesarias. Nunca sacrifique la operacién segura de la puerta o portén automaticos por una solucion
insatisfactoria. Puede llamar a los siguientes nimeros las 24 horas del dia, los 7 dias de la semana. Si desea obtener méas
informacion, visite www.beasensors.com.
EE. UU.y Canad4: 1-866-249-7937
Canada:  1-866-836-1863
Regién Noreste:  1-866-836-1863

PRECAUCION

Region Sureste:  1-800-407-4545
Regidén Central:  1-888-308-8843

Regién Oeste:  1-888-419-2564
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